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Exemple de cablage non contractuel
* 13-14 cat d'arret 0 selon EN60204-1

* 23-24 cat d'arret 0 selon EN 60204-1
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* 37-38 cat d'arret 1 selon EN 60204-4

** voir note

**

 (temporiz de 1 a 30 sec.)
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Exemple pour 2 Fdc (NO)  + capt. POM (NF)
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axis 1 - emulation codeur TTL

axis 0 - emulation codeur TTL

axis 4 - codeur maitre  TTL ou SSI
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Possible de couper START par bloc  sécu***

Temporiser avant de couper ENPO
suivant l'inertie de la machine
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